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Introduction au Simulation

          Simulink outil additionnel à MATLAB, il est conçu pour résoudre numériquement
les équations différentielles, linéaires ou non, qui régissent le comportement des systèmes
physiques dynamiques représentés par leurs modèles mathématiques,ces systèmes peuvent
être analogique ,discrets ou hybrides.

           Les principaux intérêts résident dans la possibilité de travailler directement sur le
schéma bloc au lieu et à la place des équations mathématiques des systèmes. Cette façon de
procéder, très visuelle, est parfaitement adaptée aux habitudes de travail des ingénieurs. [4]

Simulink permet de paramétrer tous les blocs et de les organiser sous forme
hiérarchisée. L'expérimentateur peut, de ce fait passer de la description de son système par
grandes fonctions, a l'étude de plus en plus détaillée de chacune d'entre elles .En cela
simulink respecte les principes de la programmation descendante/ ascendante.

Le logiciel fournit des sources variées pour exciter les systèmes mis en place ainsi
que les instructions d'observations pour visualiser les signaux présents en dans le système.

V-1 Simulink de filtrage passif

On considère les montages des figures suivantes, pour lequel on constate
l’efficacité d’un filtre passif qui mettre en parallèle sur le réseau pour l’atténuation du 5éme,

7éme harmoniques.
Pour réalisé ce but il faut  mettre les calcules suivant :
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V-1-1. Le courant de  charge sous filtrage

Le courant de  charge avec filtrage :

Ich (A)

Figure (V-1-1-a): Simulation du courant de la charge sans filtre
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t(s)

Figure (V-1-1-b): Courant de charge sans filtre.

Figure (V-1-1-c): Spectre de courant de charge sans filtre.
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V-1-2. Le courant de  charge avec filtrage

Figure(V-1-2) Simulation du courant de la charge avec le filtre
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V-1-2-a. Pour range 5

Figure (V-1-2-a-1): courant de charge avec filtre de range
5.
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Figure (V-1-2-a-1): Spectre de courant de charge avec filtre de range 5.
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